
Vhodni signali 
Trapezni impulz 
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Zvezni naključni binarni signal 
Povprečje menjav predznaka v časovni enoti: 
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Diskretni naključni binarni signal 
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Psevdonaključni binarni signal 
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Fourierova analiza 
Moten prehodni pojav: 
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Napačna ocena ustaljenega stanja (beli šum): 
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Analiza frekvenčnega odziva 
Vrednotenje frekvenčnega odziva z vzorčevalnikom z vzorčenjem v dveh časovnih trenutkih 
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Metoda ortogonalne korelacije 
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Vpliv motenj pri ortogonalni korelaciji 
1. Visokofrekvenčni kvazistacionarni šum 
 (a) beli šum : ( ) ( )n t v t=
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 (b) širokopasovni šum, dobljen iz belega šuma s filtriranjem preko filtra s pasovno širino 1
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pri majhnih Tg in dolgih merilnih časih): 
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2. Harmonična (sin/cos) motnja 
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3. Nizkofrekvenčne motnje – lezenje 
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Linearno lezenje 
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Korelacijska analiza 
Zvezni prostor: 
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kjer je  varianca šuma, ki moti izhodni signal 2 (0)n nnσ φ=
Diskretni prostor: 
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kjer je  varianca šuma, ki moti izhodni signal 2 (0)n nnσ φ=
Metoda najmanjših kvadratov 
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Tabela Laplaceove in z-transformacije
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